Д-19

Применение общего уравнения динамики  к исследованию движения механической системы с одной степенью свободы.

Дано:

	Сила тяжести

	G1
	G2
	G3
	G4

	2G
	G
	G
	8G


Найти:

Ускорение грузов 1 и 4 найти натяжение нитей 1-2  и 2-4
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Схема:

Решение:

((А(F ,Ф)=0 общее уравнение динамики

1) Возможное перемещение 

(S1

((2=(S1/2r2
((3=(S1/2 r3

(Sc=(S1/2

Ф1= (G1/g)*a1

М2(Ф)=J2x*(2 =((G2/2g)*r32))*a1 /r2
Ф4= (G4/g)*a4

Ф2= (G2/g)*a2

М3(Ф)= J3x*(3 = ((G3/2g)*r32)*a1 /2r3

a1= a2= a3
a4= a1/2

 Составим общее уравнение динамики

G1(S1-Ф1(S1-М2(Ф) ((2- Ф4(S1-2(Ф2(Sc+ М3(Ф)((3)=0
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Для определения натяжения нити мысленно разрежем нить и заменим её действием на груз реакцией.

           Т1-2

  Ф
 (S


G1
a1
G1(S1-Ф(S1-Т1-2(S1=0

Т1-2 = G1-Ф1=1,6 G

Т2-4 = Ф4=1,6 G

� EMBED Equation.2  ���
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