3. Моделирование и анализ движения механических систем под действием сил.

3.3. Анализ движения механических систем с помощью теоремы об изменении кинетической энергии.

Д.10. Применение теоремы об изменении

кинетической энергии к изучению

движения механической системы.

Механическая система под действием сил тяжести приходит в движение из состояния покоя. Учитывая трение скольжения тела 1, пренебрегая другими силами сопротивления и массами нитей, предполагаемых нерастяжимыми, определить скорость тела 1 в тот момент, когда пройденный им пусть станет равным s.
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